Erganzung zum Studienplan Master

TUHH

Technische Universitit Hamburg-Harburg

Mechatronics
(IMPMEC)

Note Priif ungs- LP

form@) )

Name der Lehrveranstaltung(LV) deutsch

Konsolidierte Fassung

fur die Studienanféngerkohorten ab WiSe 15/16
gem. SDA-Beschluss vom: 25.05.2016

Name der Lehrveranstaltung(LV)

englisch

Form  Sprache 6) SWS Sem.
LV®)

@) Lv

Empf. Modulname (deutsch) Modulname (englisch) Institut  P/WP GM/
Sem. 1  OM @
2 EMV I: Kopplungen, GegenmaBnahmen EMC I: Couplings, Countermeasures and E-18 WP GM Ja
und Priifverfahren Test Procedures
. 2 High-Order FEM High-Order FEM M-10 WP GM Ja
. 2 Informationstheorie und Codierung Information Theory and Coding E-8 WP GM Ja
. 2 Labor Cyber-Physical Systems Lab Cyber-Physical Systems E-13 WP GM Ja
. 2 Numerische Strukturdynamik Computational Structural Dynamics M-10 WP GM Ja
. 2  Software fir Eingebettete Systeme Software for Embedded Systems E-17 WP GM Ja
3 EMV II: Signalintegritat und EMC II: Signal Integrity and Power E-18 WP GM Ja
Spannungsversorgung elektronischer Supply of Electronic Systems
Systeme
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Empf. Modulname (deutsch)

Sem.

3 Intelligente Autonome Agenten und
kognitive Robotik

3 Kommunikationsnetze | - Analyse und
Struktur

3 Kontinuumsmechanik

3  Mathematische Bildverarbeitung

Legende:

Tp=Pflicht, WP=Wabhlpflicht
2GM=Geschlossenes Modul, OM=0Offenes Modul

Modulname (englisch)

Intelligent Autonomous Agents and
Cognitive Robotics

Communication Networks | - Analysis
and Structure

Continuum Mechanics

Mathematical Image Processing

3KI=KIausur, MdIP=Mundliche Prifung, Ko=Kolloquium, PA=Projektarbeit

4LP=Leistungspunkte

L=Vorlesung, UE=Gruppeniibung, POL=Problem orientierte Lehr ver an stal tung, PR=Laborpraktikum, HU=Hérsaaliibung

8DE=Deutsch, EN=Englisch, DE/EN=Deutsch und Englisch

7SWS=Semesterwochenstunden

Institut ' P/WP GM/
1) | OM @

E-16 WP GM
E-4 WP GM
M-15 WP GM
E-10 WP GM
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Spannungsversorgung elektronischer
Systeme
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Intelligente Autonome Agenten und
kognitive Robotik
Intelligente Autonome Agenten und
kognitive Robotik

Analyse und Struktur von
Kommunikationsnetzen
Ausgewahlte Themen der
Kommunikationsnetze

Ubung Kommunikationsnetze

Kontinuumsmechanik

Kontinuumsmechanik Ubung

Mathematische Bildverarbeitung

Mathematische Bildverarbeitung
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englisch

EMC IlI: Signal Integrity and Power
Supply of Electronic Systems

EMC II: Signal Integrity and Power
Supply of Electronic Systems

Intelligent Autonomous Agents and
Cognitive Robotics
Intelligent Autonomous Agents and
Cognitive Robotics

Analysis and Structure of
Communication Networks
Selected Topics of Communication
Networks

Communication Networks Excercise

Continuum Mechanics

Continuum Mechanics Exercise

Mathematical Image Processing

Mathematical Image Processing
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