Studiengang Mechatronics (Kohorte

Musterverlauf A Master Mechatronics (IMPMEC)
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Mechatronische Systeme
Elektro- und Kontromechanik
Fachlabor Mechatronik
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Nichtlineare Dynamik
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Legende:
Kernqualifikation Pflicht
Kernqualifikation Wahlpflicht

Semester 3 Art

Studienarbeit Mechatronics

3D Computer Vision
3D Computer Vision VL
3D Computer Vision GU

Prozessautom rungstechnik
Prozessautomatisierungstechnik VL
Prozessautomatisierungstechnik GU

Vertiefung Pflicht
Vertiefung Wahlpflicht
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Semester 4

Masterarbeit

Die Veranstaltungen aus dem Katalog sind im Studienverlauf je nach Semesterarbeitsbelastung in Hohe der geforderten Anzahl an Leistungspunkten flexibel zu belegen.
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